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1. Beschreibung und Merkmale

V  Fir den Betrib vonAGasynchror und DGsynchrorrMotoren.
V  Verfugbar als Open Frame oder im Gehausef@Skchaltschrankeinbau

V  Der&hneltFequenzUmrichter SFU0156 ermoglichtAusgangf&equenzen
von bis z#rl000HzR240.000Upmbei einem 2pol. AGMotor

V  Der Kern vin SFU0156 ist einDigitaler Signal Prozess@DSP) neuester Technologie,
der alle AusgangsgrofRen erzeugt und Signale erfasst.

V  Hochgenaue sinusformigiusgangsspannungit sehr niedrigem Klirrfaktor erlaubt
optimale Drehqualitat von AC Martten in allenBetriebszustanden

V  InEchtzeitwerden alle Parameter wie Strom, Spannung und Frequenz erfasst und in
Abhangigkeit von der Belastung ausregelt.

<

HoheBetriebssicherheit Alle Betriebszustéande wie Beschleunigen, Betrieb bei
Nenndrehzahl, Abbremsen werdéiberwacht und kritische Zustande abgefangen.

KurzschlussfestiurchDSPUberwaching
integrierter Bremschopper Widerstand

\/
\/
V  Ubertemperatur-Schutzdurch DSP Uberwachung
2

Technische Daten

Versorgungsspannung Logik: Hn+* K nNnXHp ! 5/ o6myzxXonzbo
Spindel max. 85V /8A DC - steckbare Schraubklemmen 4mm?2
Sicherungen FS1: T250mA, Empfehlung: Littlefuse 0477.500XP
FS2: T6, 3A Empfehlung: Littlefuse 0477 06.3XP/SIBA 179200 6,3

Dauerausgangsleistung
Spindelanschluss
Ausgangsspannung
Ausgangsstrom
Ausgangsfrequenz

Steuereingange

Sensoreingange
Steuerausgénge

Betriebsanzeigen

Schnittstellen

AbmessungenL x B x H)
Bremschopper

Betriebsbedingungen

640VA / S1 100%

4-pol.: U, V, W, PE - steckbare Schraubklemme 4mm2

max. 55 Yc
Phasendauerstrom 7A / Phasenspitzenstrom 9A

AC: 4.000 Hz / max. 240.000 Upm

DC: 1.667 Hz / max. 100.000 Upm

Digital In: Start / Stop (0/24V)"0" 0..7V, "1": 18..24V
Analog In: Drehzahl Sollwertvorgabe ( 0..10V )
Temperatursensor: PTC, KTY oder PT1000

Digital Out:
Analog Out

freie Konfiguration: Open Collector; 45V/0,5A
[ Fadlyl SA3S
Umrichter bereit: LED griin  / Fehler: LED rot

- RS232 Interface: 115.200Bd, 8 Daten 1 Stop Bit, No Parity
- USB Interface (USB-Mini)

open frame: ca. 132 x 111 x 42 mm / SSE: ca. 123 x 45 x 136 mm
470hm / 10W
5°C bis 40°C / Luftfeuchtigkeit max. 85%

onXmnz=o



Sicherheits und Warnhinweise

Dieses Geit erzeugt gefahrliche elektrische Spannungen und wird zum Betrieb von gefahrlich
rotierenden mechanischen Teilen verwendet. Aus diesem Grund darf nur fachlich
gualifiziertes, geschultes Personal an diesem Geréat arbeiten und den Anschluss vornehmen!

Vorder Inbetriebnahme des Geréts ist darauf zu achten, dass es sich in einwandfreiem
Zustand befindet. Sollte es beim Transport beschéadigt worden sein, darf es auf keinen Fall
angeschlossen werden.

Bei der Installation darf auf keinen Fall gegen bestehendgonale
Sicherheitsbestimmungen verstol3en werden.

Vor dem erstmaligen Einschalten des Umrichters sollte sichergestellt sein, dass dieser
mechanisch fixiert und die angeschlossene Spindel auch sicher verbaut ist.

Der Umrichter darf nicht in der Nahe wavarmequellen, starken Magneten sowie starke
Magnetfelder erzeugenden Geraten betrieben werden.

Eine ausreichende Luftzirkulation muss am Umrichter gewahrleistet sein.

Es darf keine Flussigkeit in das Gerat eindringen. Sofern dies den Anschein hatasn@ssat
umgehend ausgeschaltet und vom Netz getrennt werden.

Die Umgebungsluft darf keine aggressiven, leicht entziindliche oder elektrisch leitfahigen
Stoffe enthalten und sollte mdglichst frei von Staub sein.

Alle Arbeiten am Umrichter und dem entgmhenden Zubehor durfen nur im ausgeschalteten
Zustand und bei Abtrennung vom Netz durchgefihrt werden. Dabei sind sowohl die
nationalen Unfallverhiitungsvorschriften als auch die allgemeinen und regionalen Mentage
und Sicherheitsvorschriften (z.B. VDEpeachten.

Das Offnen des Umrichtergehauses ist untersagt. Es besteht Lebensgefahr an offenen
spannungsfiihrenden Teilen. Der Garantieanspruch erlischt mit dem Offnen ebenfalls.

Alle Arbeiten in Zusammenhang mit einem unserer Umrichter dirfen nur visoRen
ausgefuhrt werden, die fachlich qualifiziert und entsprechend eingewiesen worden sind.

Achtung:
Bitte vor Inbetriebnahme sicherstellen, dass alle Anschk&sannungen

im Wert und Polaritat korrekt sind.

Achtung:
Bitte immer sicherstellen, dass die richtige Kennlinie ausgewahlt ist!

Der Bdrieb einer Spindel / eines Motors mit einer falschen Kennlinie kar
zu ernsten Beschadigungen der Spindel / des Motors flihren!

Achtung:
Beim Austausch der Sicherungen sicherstellen, dass nur die in den

‘Technischen Daten' genannten Sicherungstypenwendet werden!



4. Anschlusse, Stecker und RBelegungenOpen Frame)
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4.1 Spannungsversorgun@nschlussSi4 (steckbare Schraubklemmg

Pin Funktion Beschreibung

1 PE Schutzerde, intern elektrisch mit den Befestigungsdsen verbunden
2 +80\%¢ + Spindel-Versorgungsspannung -> Sicherung FS2 6,3AT
3 0V (80V) Ruckleiter fur Spindelspannung
4 PTC/KTY/ Temperatursensor der Spindel
PT1000 -> Verfiigbar ab HW V1.1 und mit SFU-Terminal > V6.25 konfigurierbe
5 0V (24V) Ruckleiter fur Logik-Versorgung (intern mit PIN3 verbunden)

+24V (max 30V) *+ Versorgungsspannung flr Logik -> Sicherung FS1 250mAT
-> Sicherung FS1 250mAT gegen Verpolung geschiitzt.
NC Bei Version SFU 0156 mit integriertem +24V-Versorgungsmodul.

In dieser Version wird die Logik-Versorgung direkt auf der
Baugruppe aus der Spindelversorgung mit erzeugt (-> 9.)



4.2 Spincel AnschlussSI3 (steckbare Schraubklemmgn

1 W Spindel Phase W
2 VvV Spindel Phase V
3 U Spindel Phase U
4 PE Anschluss fur Spindel-Schutzerde und Abschirmung vom Kabel

4.3 Eingange und AusgangkO Interface SL22.54mmStiftleiste)

Pin Funktion Beschreibung

1 DI Digital Inputl)  Start/ Stop
3 Al(Analog Inputl) Vorgabe Drehzahl Sollwert

2,4 Ground Ground Bezug fur Pin 1, 3, 5, 7, 8, 9, ibferq verbunden mit SL4.3/5)
5 +5V/10mA.  Hilfsspannund’
6 AO(AnalogOut) ! dza3ly3 nXmn+x OFNBA 12y TFAIdzNA SND

Last Prozent
7 DO2 Ausgabe (frei konfigurierbar)
Open Collector2  Uberlast
8  +24V/10mA. . Hilfsspannunél) (intern verbunden mit SL4.6)

9 DO1 Ausgabe (frei konfigurierbar)
Open Collectorl  Umrichter bereit
10 DO1 Ausgabe (frei konfigurierbar)

Open Collector3 Drehzahl erreicht

Sowohl de Skalierungles Analogwerts alsuch die Zuordnung der Ausgabektionen auf die
Digtalausgange kann frei erfolgddie Funktionenn Fettdrucksind dieAuslieferungsEinstellungen.

Als Option ist ein Fernsteudrdapter zum diekten Anschluss an das 1/O Interface an der
Stiftleiste SL2 verfugbar’ (10.)

4.4 USBAnNschlusgalternativ mit RS232\ 4.5)

Der SFU 0156 verfugt Gber ein U8trface lUber einen USHini Anschluss. Hiermit kann sehr
einfach eine Verbindung mit dem Kagidrationsprogramm "SFUerminal” hergestellt werden.

Das USBnterface ist mit dem seriellen Interface §.gekoppelt, so dass jeweils nur eine dieser
Verbindungen benutzt werden kann.



4.5 SerellesinterfaceRS232 SL52.54mm Stiftleiste) (alternativ mit USBA 4.4)

]

Pin Funktion
16> % 2 1,2,4,6,7,8 NC
g[ 2 3 RXD
lools =
9|0 0|1 9 GND
| E— 10 NC

| I ——

4.6 Adapter-Kabel fir SL2 und SL5

zur leichteren Adaptioan SL2 undI5 ist ein Standard? Flachbandkablemit
9pol DSub Steckemit Stiftenverfigbat

Tabelle fur AdaptetKabel SL2:

D-Sub-Pin SL2-PinFunktion an SL2

Tabelle fur AdapterKabel SL5:

D-Sub-Pin SL5-PinFunktion an SL5

[EEN
[EE

1 1 Digital Inputl
Analog Inpul

RxD
+5vdig™ TxD
Open Collector 2
Open Collector 1 GND
GND

GND
Analog Out
8  +2409

10  Open Collector 3
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(1) Achtung, bei der Verwendung und Beschaltung der Hilfsspannungen ist besondere Vorsicht
erforderlich, und liegt in der Verantwortung des Anwenders! Die Spannungemisinid
abgesichert und die +5Vdig sind direkt mit der Digitalversorgung des DSP und aller ICs
verburden. Eventuelle Anschlussfehl@ginnen zur Beschadigung des Boards flihren.

(2) Achtung aufAnfrage ist ein Spezialkabwit geanderter Belegungrhéltlich,bei dem OC3
aufdem9pol DSUEsteckerPIN7verfugbar ist.



5. Anschlisse, Stecker und RB&legungenSSE)

Seitenansicht

Spindel Anschluss
(SL3)

uUSB

+Usp. 27...80Vdc / 8A
GND / Power

PTC /KTY

GND / Logic e

+24Vdc / Logic e oyt
Pin 3 = +5V dig.
Pin 4 = OpenColl.2
Pin 5 = OpenColl.1
Pin 6 =GND

Spannungsversorgung & Pin 7 = OpenColl.3

Pin 8 = Analog Out
Temperatursensor (SL4) pi: 9=424V

gyliiiy

Ein- und Ausgénge (SL2) Serielles Interface RS232 (SL5)

5.1 Spindel Anschlussnd Versorgungsspannung

Bodenansicht

,,,, |

SL3/Pin1 SL4/Pin1

Pinbelegung fur den Spiel Anschlusssiehe 4.2Tabele).

Pinbelegung fur die Versorgungsspannusighe 41 (Tabelle)



5.2 Eingange und Ausgange 1/O Interfa¢8L2
Pinbelegung fur die Eimnd Ausgangesiehe 46 (Tabelle)

Pin1 (SL2) Pin 1 (SL5)
Frontansicht

uUsB

LED Status Anzeig

Sicht auf die Steckkontakie

5.3 Serielles Interface RS233L5)und USB Anschluss
Pinbelegung fur das serielle Interface RSE%) siehe 4.6 (Tabelle)

Das USBnterface ist mit dem seriellen Interface $ gekoppelt, so dass jeweils nur
eine dieser Verbindungen benutzt werden kann.

Uber die beiden Schnittstelleadst sich detmrichter ansteuern. Den Befehlssatz fiir die
Steuerkommandssind auf der BMR Homepage als Download verfugbar.

Fir die Kommunikation Uber den USB Kdaan eén Mini-USB Kabelerwendet werden.

Fur die Kommunikation Gber das RS232 Intertaranein Nullmodemkabel (mit gekreuzten
RxD und TxDBLeitungenyerwendet werden.

Anmerkung:

Das SFJerminal Programmirei verfigbar auf der BMRIomepage) ist bei der
Konfiguration und Inbetriebnahme des Umrichter sehr hilfreich.



6.1

6.2

6.3

Funktionsbeschreibung, Inbetriebnahme, Bedienung

Start / Stop

Ein Start der Spindel kann auf zwei Arten erfolgen:

digital mit einem Steuersignal an Digital Eingafgdrt/Stopan SL2.1.
5AS {OKIfGa0OKgSttSy tAS3ISy FNNI b!!'{Trnb o
Spannungspegel zwischen 7V und 18V sind nicht definiert.

C Sobald der Start ausgeldst wurdeyavdie Spindel auf den Sollwert

beschleunigtder als Vorgabe am Analog Eingarlyd NS KT | Kf { 2f f § SNJI

anSL2.2 eingestellt ist.

analogmit dem Analogwert an SL2.2.
Hierzu muss arkingangiStart/Stop SL2.1 ein gultiger "EIN" Pegel angelegt sein.
C Eine Eingangsspannung von 0V fiihrt zum Stillstand der Spindel und eine
Spannung gréssels 0,29V startet die Spindel bis zur Drehzahl geman Skalierung

Drehzahlvorgabe
Fur die Skalierung der Drehzahl gibt es zwei Mdglichkeiten:

0-10V/ Min-Max: Die Skalierung fur den Analogwert ist hierbei entsprechend der ivhd
Max-Werte der Drehzahdus der KennlinicEckwerte z.B.: Min: 5.000Upm, Max: 60.000Upm
Daraus ergibt sich die Steuerspannung U= Solldrehzahl * 10v/60000Upm

Eine Spannung von U<0,8V ist Stillstand, eine Spannung von 0,8V stellt die Mdmehaahl
von 5.000 Upm ein, und 1@®tellt eine Drehzahl von 60.0@0pmein.

Eine andere Option fur die Skalierung ist: '/—J
1V/10.000Upm bei einer Minimaldrehzahl ] R
von 5.000Upm ist die minimale _DL
Startspannung >0,5V il

Ausgange

Digitale Ausgange:

Als Rickmeldung zur SPS oder einer eeni&teuerung sind 3 Open Collector Ausgange
vorhanden, die frei konfigurierbar sind mit folgender Werkseinstellung()

SL2.7 Uberlastbei Pegel OV .

SL2.9 Umrichter kereit bei Pegel 0V

SL2.10 Drehzahl erreichbei Pegel OV

Analoger Ausgang:

In der \oreinstellung wird die aktuelle abgegebene Leistung als Spannung zwischen 0...10V

am Analogausgang AO / SL2.6 in einer Skalierung von 1V/10% ausgegeben. Andere
Konfigurationen sind maoglich.



6.4 LEDH

Genau wie an den GBusgangen, wird an den LED der akaStatus des
Umrichters angezeigt.

Grun Rot Funktion

AUS AUS Umrichter nicht bereit

EIN AUS Umrichter bereit

EIN EIN Uberlast oder Fehler Warnung

AUS EIN Umrichter nicht bereit, Abschaltung nach Fehler

AUS blinkt interner Fehler (z.B.: Kabelbruch)

EIN EIN STALL Error, Rotor folgt nicht mag. Feld (Anlauf- / Lastfehler)

7. Anschlussbeispiel fir 1/0

Beispiel fuir den Anschluss des I/O Interface

Fur einen Anlauf der Spindel muge dnalogSpannung an Pin3 gréfals die
Stop-Spannung seinA( 5.2).

Bei Verwendung eines Potis zum Einstellen der Drehzahl sollte idealerweise die
Versorgungsspannung am Poti 10V betragen, damit auch der ganze Eingangsspan
nungsbereich von 0..10V, entsprechend dem Drehzahlberaldiedeckt werden kann.



